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Д л я  конкретных ситуаций проек тиров ания  систем а в т о ­
матического  у п равлени я  ле та тельн ы м  ап п ар ато м  в случае  
неопределенности значений отдел ьны х п ар ам етр о в  модели 
о бъект а  показывает ся ,  ка к им  образом,  опи раясь  на  методы 
интервального  ан ализ а ,  м ож ет  быть исследо вана  устойчивость 
т аки х систем, ряд  па р а м е т р о в  котор ых  з а д а н  г ра ни ц ам и и н ­
терв ал ов  их  изменения.

ОБ ОРГАНИЗАЦИИ ИНФОРМАЦИОННОГО О БЕСПЕЧЕН ИЯ  
ОПЕРАТОРА П Р И  УП РАВЛ ЕН И И  КОМ ПЛЕКСОМ  
БОРТОВЫХ СИСТЕМ  ЛЕТАТЕЛЬНО ГО АППАРАТА

С. В. М е р к у р ь е в а

Н аучн ы й руководитель  —  стар ший  п реп одавател ь
Р. А. Я р ц е в

Уфимский государственный авиационный технический 
университет

В ходе  полета  оператор  современного летательного  а п п а ­
р а т а  д о л ж е н  получать  ин фо рм аци ю о процессах,  п р о т е к а ю ­
щих п а р а л л е ль н о  в р азл и ч н ы х бортовых системах.  О д н о в р е ­
менн ая  вы д ач а  всех сообщений о совокупности п а р а л л е л ь н ы х
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процессов  в систему ото бр аж ен и я  часто н евозм ож на  из-за ап ­
па рат урны х ограничений.  Альтерн ати вны м решением я в л я е т ­
ся упорядочение  поступивших сообщений в очередь с предо­
ставлением опе ратору в к а ж д ы й  момент  времени одного с о ­
общения.

О б су ж да ю тс я  различ ные  способы организаци и очереди с о ­
общений и ре ж и мы  ее просмотра .  Р а с с м а тр и в аю т ся  вопросы 
технической реализа ции очереди сообщений.  Н а  основе р а з ­
работанного  алгорит ма спроектировано устройство для  вы­
дачи сообщений.
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Ц елью  данной работы является  синтез баллистической с хе ­
мы экспедиции З е м л я — М а р с — З е м л я  с непрерывно р а б о т а ю ­
щим двигателем малой тяги по аналитическим зависимостям.

Иско мые соотношения получены путем обработки р е з у л ь т а ­
тов решения серии вариационных з ад ач  о минимуме времени 
гелиоцентрических перелетов.  Построена  мате матиче ска я  
модель,  п о зв ол яю щая  рассчитать  стартовую массу  апп ар ата  
и баллистическую схему экспедиции к М ар с у  с п рои зво льны ­
ми проектными п а р а м е т р ам и  апп арата .

П р е д л о ж е н н а я  методика  позволяет  с мин има льным и з а т р а ­
тами  провести оптими зац ию проектных и баллистических 
па рам етров  экспедиции по з а д ан н о м у  критерию.

М О Д Е Л И Р О В А Н И Е  А Н А Л И Т И Ч Е С К И Х  З А К О Н О В
У П Р А В Л Е Н И Я  С Е Л !  1 / КЕН И ЕМ Д В У Х  К О С М И Ч Е С К И Х
А П П А Р А Т О В  С П О М О Щ Ь Ю  Д В И Г А Т Е Л Е М  М А Л О М  Т Я Г И
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Р а с с м а тр и в ае т с я  относительное  движ ени е  двух  космиче­
ских аппаратов .  Один а п п ар а т  считается  пассивным (1\А1), 
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