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В данной работе исследуется способ нацеливания спутника-гиростата 

дистанционного зондирования Земли, функционирующего на круговой орбите, 
посредством использования маховиковых двигателей. Разработана математическая 
модель, учитывающая гравитационные возмущения, для периода времени, когда объект 
наблюдения находится в зоне видимости. В ходе исследования выведены 
геометрические зависимости углов нутации (формула 1) и прецессии (формула 2) от 
времени, определена область визуального охвата объекта, а также построены и решены 
дифференциальные уравнения на основе методики, указанной в [1; 2], описывающие 
движение космического аппарата относительно его центра масс. Построенные 
зависимости дают возможность оценить влияние инерционно-массовых параметров 
системы, а также начальных условий на процесс управления ориентацией спутника. 
Разработанные зависимости управляющих моментов от времени позволяют оценить 
требуемые характеристики двигателей для реализации данной задачи.  
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Представлены итоги проведенного исследования, подтверждающие 
эффективность и работоспособность разработанной математической модели. 
Практическая ценность заключается в возможности применения полученных 
результатов при наведении космических аппаратов на исследуемый объект.  
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