
Из результатов расчетов следует, что при учете зависимости вяз­
кости смазки от давления гидродинамические сопротивления в контак­
тах шара с желобами колец при одинаковом усилии возрастают с уве­
личением радиуса желоба. Это объясняется тем, что возрастают нор­
мальные давления в контакте, которые приводят к резкому росту 
вязкости смазки.

П оказана возможность определения кинематики ш ара в радиально- 
упорном подшипнике с учетом сил сопротивления в контактах.

Необходимо подчеркнуть, что все приведенные выводы справедливы 
только в случае жидкостного трения в контактах шаров с желобами ко­
лец.

Однако результаты исследований указывают, что имеющееся в н а ­
стоящее время мнение о необходимости увеличения радиусов желобов 
для снижения потерь на трение нельзя признать справедливым для всех 
условий работы подшипника. Чтобы более правильно определить оп­
тимальные величины радиусов желобов для конкретных условий рабо­
ты, необходимо исследование потерь на трение в контактах с учетом 
центробежных сил и гироскопических моментов шаров на базе контакт­
но-гидродинамической теории смазки.
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ЭКСПЕРИМЕНТАЛЬНОЕ ОПРЕДЕЛЕНИЕ УСИЛИИ, 
ДЕЙСТВУЮЩИХ НА СЕПАРАТОР ПРИ ПЕРЕКОСЕ КОЛЕЦ  

РАДИАЛЬНО-УПОРНОГО ПОДШ ИПНИКА

Наличие перекоса колец шариковых подшипников с угловым 
контактом, работающих в узлах опор ГТД, вызывает переменные по х а ­
рактеру и величине напряжения в пермычках сепаратора, опасные с точ­
ки зрения усталостной прочности. Экспериментальная оценка силы в з а ­
имодействия между сепаратором и телами качения представляет инте­
рес для оценки работоспособности подшипникового-узла. Испытывался 
сепаратор роторного радиально-упорного подшипника с размерами 
130X230X40 мм. Работа проводилась на установке, позволяющей з а д а ­
вать и контролировать перекос колец исследуемого подшипника во в р е ­
мя работы. Перекос создавался разворотом наружного кольца подшип­
ника, расположенного в качающемся на цапфах стакане.

Работа сепаратора в сложных условиях — высокое число оборо­
тов, переменная по углу поворота угловая скорость вращения, большая 
амплитуда вибраций— побудила отказаться от токосъемника и разрабо­
тать телеметрическую схему съема сигналов. В схеме использовался р а ­
диопередатчик с частотной модуляцией для передачи сигналов с тензо- 
датчиков, установленных на перемычках сепаратора. В схеме передат- _ 
чика применен генератор на туннельном диоде, в цепь питания которо­
го включены тензодатчики, меняющие напряжение смещения диода, 
благодаря чему осуществляется частотная модуляция. Д ля  приема 
электромагнитных сигналов использовался 4-М'-приемник с выходом 
на осциллограф.
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