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Рассматривается активно-улравляемьтЯ шестиопорный торцовый виб- 
.ронесущий газовый подвес (ЗГП) чувствительного элемента (ЧЭ) куби­
ческой формк. Подвес реализовал на базе комбинированных пьъезоак- 
тнвних виброзсзбудителей (S3) о упругоцеформируемьтми несущими эле-
»у-л ;j" б .

Па основе дискретной схематизации исходной, физической модели, на 
парциальные подсистемы, определения их эквивалентных инерционных, 
упругих, "иссгнативных параметров и электромеханических характерис­
тик получена расчетная модель ЗГП как системы с сосредоточенными 
параметрами. Проблем, моделирования •упругогидродинамического взаи­
модействия ЧЭ и 33 через несущий газовый слой решена посредством 
построения адаптивной прогнозирующей функции огибающей амплитуд по- 
лигарчоническогс процесса связности и учета форм колебаний виброне- 
суцих элементов.

Динамическая модель ЗГП реализована в виде структурной схемы 
ь чаимосЕязакнгх блоков, передаточные функцни для которых получены 
н; основе методов теории .азтоматич*с'"-'го управления.

Представлены результаты чп»слекно-аналитлческого исследования по 
сг-'нке эксплуатационных характеристик ВГП с учетом технологических 
несовершенств конструкции элементов, динамического качества, ста­
бильности и надежности работы подвеса. Определены технологические 
и схемно-функциональные методы оптимизации подвеса.

-1'тодика расчета комбинированных SB с учетом суммарной диссипа­
ции анергии в резонансной режиме подтверждена экспериментально.


