
му процессу, предусматривающему единый подход кзаготовитепьным операциям, механически 
обработке и условиям эксплуатации деталей. В результате наблюдается существенное повыш@, 
ние конструкционной прочности используемых сталей и сплавов, износостойкости и надежности 
деталей в целом.

Установлено положительное влияние процесса управления релаксационной стойкостьц) 
дислокационной структуры на величину коэффициента интенсивности растягивающих напряже­
ний К что позволяет прогнозировать конструкционную прочность используемых в авиастроении 
металлов и сплавов и предупреждать преждевременное разрушение деталей.

АППАРАТ ДИФФЕРЕНЦИРУЮЩИХ МАТРИЦ ДЛЯ РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ 
СТРОИТЕЛЬНОЙ [МЕХАНИКИ ЛИТАТЕЯЫНЬОХ АППАРАТОВ

Р.В. Лабутмн, Р.Г. Шакиров. Научный руководитель - профессор В.А. Фмрсов 
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На основе предложенного варианта сплайн-аппроксимации построен аппарат дифферен­
цирующих матриц для осуществления операции численного дифференцирования функций до 
четвертой производной включительно. Проведены исследования по оценке точности указанной 
численной операции с использованием построенного аппарата на ряде аналитических функций 
с различным характером поведения.

Представлены результаты расчета напряженно-деформированного состояния 
лопасти несущего винта вертолета Ми-8. Дано сопоставление результатов с решением задачи, 
полученным с использованием аппарата интегрирующих матриц, и эффективности применения 
рассматриваемых численных процедур.

ЙССЛЕДОНАНМЕ ДШАМИКМ БЫСТРОДЕЙСТВУЮЩЕГО 
ИРИНО ДА С АСЖУМУЛЯТОРОМ ДАВЛЕНИЯ
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Исследование динамики движения привода при импульсивном воздействии силы давле­
ния на поршень силового механизма позволяет определить динамические характеристики эле­
ментов конструкций, соединенных с приводом и между собой с помощью упругих связей.

ОН ОЦЕНКАХ ВЕРОЯТНОСТИ ЗАХШАТА В РЕЗОНАНС НЕЛИНЕЙНОЙ 
КОЛЕБАТЕЛЬНОЙ СИСТЕМЫ
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На основании ранее известных общих оценок для определения вероятности получены^ 
формулы для определения вероятности захвата в колебания бигамонического маятника при раз-' 
личных сочетаниях гармоник, из которых как частный случай можно получить ранее известные 
формулы для математического маятника . Таююэ проведено подробное численное исследование 
, на основании которого сделаны выводы о возможности применения полученных аналитических, 
формул.

СВОБОДНОЕ ДРМЖЕЧМ1Е СООСНЫХ ТЕЛ
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Рассматривается движение системы, образованной двумя твердыми телами, имеющими 
общую ось вращения в отсутствии внешних сил. Общая ось вращения совпадает с осями дина


