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Для расчета перемещений на уяруго-плаетмчееком участке деформирования каждая 
стенка гофра представляется как кольцо из идеального упруго-пластического материала. Для 
расчета выворачивания внутренней стенки гофра используется расчетная модель сжатой кони­
ческой оболочки с недеформмруемым меридиональным сечением стенки.

Сравнение экспериментальных данных и расчета перемещений диафрагмы показывает1; 
что предложенные расчетные модели отражают все качественные особенности деформиров» 
ния диафрагмы, отмечаемые в испытаниях. Однако, жесткость диафрагмы в расчетах оказыва­
ется существенно заниженной. Как показал анализ результатов это является следствием влия­
ния дополнительных окружных усилий в вершинах и впадинах гофров, которые в приближенных 
расчетных схемах не учитывались.
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В качестве численного примера представлена задача проектирования конструкции пла­
нера ближнемагметрального пассажирского самолета. Пример демонстрирует работоспособность 
созданных методов, алгоритмов и программного обеспечения.

OffТОНИЗАЦИЯ МАРШРУТА И ОЦЕНКА ЭКОНОМИЧЕСКОЙ ЭФФЕКТИВНОСТИ
а в т о м а т и з и р о в а н н о й  к л е п к и  с т р и н г е р н ы х  i s o i  п а н е л е й  к р ы л а

A. Л. Дзвонковская, А. Б. Маркелов. Науч. рук. - проф. А. А. Пунтуе, доц. В. Ф.Громов, 
доц. Ю. Ю. Комаров
М осковский государственный авиационный и н с т и т у т

Сборка автоматизированной клепкой особоответпственных панелей крыла характеризует­
ся большой трудоемкостью, а также высокими затратами при использовании дорогостоящего 
автоматического оборудования. Обеспечение высокого ресурса выполнением стрингерных швов 
заклепками с радиальным натягом и снижение сборочных деформаций панели достигается раз­
работкой специального маршрута клепки. В работе разработаны математическая модель, алго­
ритм и программное обеспечение для выбора оптимального маршрута автоматизированной клеп­
ки. Предложена новая технология сборки панелей, позволяющая за счет оптимизации маршрута 
клепки получить в производстве высокий экономический эффект.
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Представлена вычислительная программа,позволяющая оптимизировать многопарамет­
рические системы. Система может иметь до семи параметров, а оптимизация производится по 
семи критериям. Пакет работает под управлением ОС Windows и имеет обширный сервис.
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