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ЭКСТРАПОЛЯЦИЯ ПАРАМЕТРОВ ДВИЖЕНИЯ ИЗОБРАЖЕНИЯ
В ВЫСОКОРАЗРЕШАЮЩЕИ ОРБИТАЛЬНОЙ СИСТЕМЕ ОБЗОРА ЗЕМНОЙ ПОВЕРХНОСТИ

В докладе рассматривается оптикоэлектронный датчик движения опти­
ческого изображения в составе высокоразрешающей орбитальной системы 
обзора земной поверхности, содержащий измеритель и экстраполятор ре­
зультатов измерения /1/.

Результат отдельного измерения есть V=V+aV, где V - среднее зна­
чение переменной скорости V(t) в интервале СО,Т3, X - время, д\7 -
погрешность измерения. Выходной сигнал измерителя представляет собой 
последовательность измеренных значений Vp, V1, ,Vk,  в дискрет­
ные моменты времени с интервалом it. На вход системы компенсации дви­
жения должны подаваться значения V(t^),V{t.j+At) ___VCt^+kit),__, где
tj>T. Задача экстраполятора - вычисление наиболее точных оценок 
V(t^+kAt) по заданным значениям V̂ , k:=0,1,...

В основной части доклада обсуждаются результаты первого этапа 
решения этой задачи, а именно, математические модели движения изобра­
жения, связанного с движением ЛА, и расчеты погрешностей оценок для 
типичных условий штатной работы датчика /2/. Оценки находятся методом 
наименьших квадратов /3/ с использованием аппроксимации полиномами 
второй степени при моделировании погрешностей измерения белым шумом.

Полученные результаты являются основой выбора оптимальных пара­
метров алгоритма измерения с учетом возможностей "обмена" нормы по­
грешности V на длительность интервала усреднения Т /1/.
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