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АЛГОРИТМЫ ОЦЕНКИ ИНСТРУМЕНТАЛЬНЫХ ПОГРЕШНОСТЕЙ 

ИНЕРЦИАЛЬНОЙ СИСТЕМЫ

Актуальность вопроса оценки инструментальных погрешностей объясняется повыш е

нием требований по точности и надежности к системам управления летательных аппаратов, 

что вызвало необходимость установки на борт подвижных объектов инерциальных навигаци

онных систем (ИНС).

О сновными достоинствами ИНС по сравнению  с другими информационными систе

мами являются: автономность работы, помехозащ ищ енность от внешних факторов; всепо- 

годностъ и возможность применения в лю бое время суток; относительно небольшая масса и 

габариты; высокая информативность.

ИНС обеспечивает практически весь набор требуемых параметров для решения задач 

стабилизации и управления подвижными объектами.

Точность инерциальной навигационной системы в основном зависит от погрешностей 

датчиков первичной информации: гироскопов и акселерометров. Поэтому важным является 

вопрос алгоритмического учета погреш ностей датчиков в системе.

Рассматривается оценка основных составляю щ их погрешностей блока чувствитель

ных элементов на базе резонансо-волнового гироскопа и акселерометров в процессе заво

дской калибровки. Предложена методика задания фиксированных положений блока относи

тельно вектора ускорения свободного падения, позволяющая автоматизированными средст

вами обработки информации оценить параметры погреш ностей датчиков.

При оценке погрешностей гироскопов используется дополнительная информация о т  

акселерометров, причем погрешности акселерометров не оказывают влияния на точность из

мерения параметров погреш ностей гироскопов.

А налогичным образом оценка погреш ностей акселерометров осущ ествляется с ис

пользованием сигналов гироскопов в таких режимах, чтобы погрешности гироскопа не ока

зывали влияния на точности измерения параметров погреш ностей акселерометров.
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