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Традиционно для решения задач наблюдения за объектами на рабочей площади 
аэродрома применяют радиолокационные станции обзора летного поля (РЛС ОЛП) [1]. 
Эти средства могут использоваться для наблюдения наземного движения как 
самостоятельно, так и совместно с аэродромными многопозиционными системами  
[2; 3]. За счет того, что РЛС ОЛП относятся к системам некооперативного, а 
многопозиционные – к системам кооперативного независимого наблюдения, 
наибольший эффект достигается при совместной обработке данных этих систем [4]. 

Однако в ряде случаев внедрение многопозиционных систем невозможно или 
экономически нецелесообразно, особенно для региональных аэродромов. 
Использование только РЛС ОЛП сопряжено с рядом трудностей, основной из них 
является неопределенность при обнаружении и отсутствие возможности 
идентификации целей. На рис. 1 представлен случай наблюдения объектов на 
аэродроме Пулково. Видно, что метки (выделены белыми прямоугольниками) не имеют 
четких контуров и сопровождаются радиальными линиями. 

 

 
 

Рис. 1. Отображение объектов РЛС ОЛП на аэродроме Пулково 

 
Относительно недорогим решением обозначенной проблемы может стать 

внедрение средств видеонаблюдения, к которым относятся видеокамеры оптического и 
инфракрасного диапазонов, а также тепловизоры [2]. Требования к данным средствам 
наблюдения изложены в соответствующем базисе [5]. 

Развитие средств видеонаблюдения на региональных аэродромах будет иметь 
приоритетное значение при условии последующего внедрения систем удаленной 
диспетчерской вышки или Remote Tower [6]. 

Видеокамеры оптического диапазона способны в простых метеоусловиях 
обеспечить идентификацию объекта, а при использовании интеллектуальных систем 
обработки видео – произвести прогноз намерений по движению воздушных судов и 
транспортных средств на рабочей площади аэродрома с последующей выдачей 
диспетчеру сигнализации о потенциальных конфликтных ситуациях [7]. 
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В сложных метеоусловиях целесообразно на относительно коротких дистанциях 

применять видеокамеры инфракрасного диапазона, а на средних и предельных дистанциях 

(до 5000 м) – тепловизоры. При этом РЛС ОЛП будет отвечать за обнаружение объектов, а 

тепловизор и видеокамеры инфракрасного диапазона – за подтверждение наличия объекта 

(для фильтрации ложных меток) и за его идентификацию (рис. 2).  

 

 
 

Рис. 2. Тепловизионное изображение человека на расстояниях 1000, 2000 и 5000 м 

 

При внедрении комбинированных систем наблюдения наземного движения на 

аэродроме и при совместной обработке поступаемой информации главной проблемой 

станет сопряжение средств от разных производителей. Это потребует разработки 

модулей сопряжения для существующих систем автоматизации, либо разработки 

принципиально новых автоматизированных систем, что является темой последующих 

научных исследований. 
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