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Недостатками конструкций автономных робототехнических комплексов небольших 
объектов является невозможность манипулирования объектами, осуществления схвата и 
их перемещения в данных условиях,а также сложной структуру. Следовательно, 
робототехническим комплексам необходимо захватное устройство, имитирующее работу 
кисти. Например, аналогом может служить механическая кисть [1, 2, 3, 4, 5], 
представленная на рисунке. Содержит устройство ладонь, пальцы, шарнирно соединенные 
пустотелые фаланги, средства для сжимания пальцев, возвратные пружинки пальцев. 
Однако, устройство содержит в своей конструкции следующие недостатки: невозможность 
использования в текущей версии конструкции управляющих сервоприводов, конструкция 
будет сложно применима для манипулирования объектами, необходимость доработки 
конструкции ладони для многофункционального схвата.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Рис.  Механическая кисть 

В результате на основе сравнительного анализа выявлены достоинства и 
недостатки текущих конструкций робототехнических комплексов удаленного 
телеуправления. На основе анализа можно поставить следующие задачи для 
дальнейшей разработки: конструкция изделия должна повторять кисть человека с 
возможностью схвата предметов различного размера, а также служить аналогом 
естественного сжимания-разжимания ладони кисти. 
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