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Рассматривается задача о распределение заряженных и нейтральных 
частиц, а также профиля самосогласованных электрических полей, возникаю
щий вблизи заряженной пластины на боковой поверхности гиперзвукового ле
тательного аппарата (ГЛА).

Математическая модель задачи включает уравнение неразрывности для 
всех компонент плазмы вблизи ГЛА, уравнения энергии и уравнений Максвел
ла, которые в данной задаче сводится к уравнению Пуассона. Система уравне
ний в безразмерном виде:
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Все входящие параметры являются общепринятыми. 
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Имеют место следующие условия на поверхности заряженной пластины:
«,(*•*>,0 = 0, «е(**да,0  = 0, <p[rp,t) = (pp(t) 
на границе расчетной области:

O'»»0 = 1, «с(^,0 = 1. (̂**«,0 = 0
в начальный момент времени t = 0:
мДх,^) = 0, иу(х,у) = их , п,(г,0) = / , ( г ) , пе(г,0) = / 2(г), где функции /Д г), / 2(г)-

известные функции.
Решение системы осуществлялось методом последовательных итераций 

по времени. Для решения уравнений неразрывности и энергии метод крупных 
частиц, а для уравнения Пуассона -  метод Фурье.

Получены двумерные поля направлений скоростей, концентраций частиц 
вблизи элементов конструкций ГЛА в зависимости от его потенциала, размера и 
параметров плазмы, а также потоки частиц на элементы конструкции.


