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Важной задачей при создании любой пассивной системы ориентации является 
исследование неуправляемого движения наноспутника относительно центра масс, так 
как обеспечение расчётных условий движения таких наноспутников осуществляется 
только на этапе проектирования путем выбора его проектно-баллистических 
параметров. 

В работе [1] получены аналитические функции распределения максимального 
угла атаки наноспутника для Рэлеевского и равномерного распределений величины 
начальной поперечной угловой скорости для плоского углового движения 
наноспутника по круговой орбите под действием гравитационного и 
аэродинамического моментов. 

В данной работе указанные аналитические функции положены в основу вывода 
формул для выбора конструктивных параметров наноспутника. В работе предлагается 
смещать центр масс от геометрического центра наноспутника вдоль поперечной оси. В 
этом случае и гравитационный момент, и аэродинамический момент являются 
восстанавливающими. 

На основе полученных аналитических формул построены номограммы для 
оценки возможности обеспечения требуемых значений конструктивных параметров. 
Например, на рисунке 1 приведены зависимости требуемого конструктивного 
параметра наноспутника nIxK /∆=  (отношения запаса статической устойчивости x∆  к 
поперечному моменту инерции nI ) от высоты орбиты H  и от величины параметра σ  
Релеевского распределения начальной угловой скорости при вероятности реализации 

0 95p ,∗ =  допустимого значения максимального угла атаки град30max =∗α . 

 
Рис. 1. Номограмма выбора конструктивного параметра наноспутника в зависимости от 

высоты полёта   и значения параметра σ при 0 95p ,∗ = , град30max =∗α  и 00 =α  
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