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Для контроля и управления полётом и экспериментами, проводимыми на борту 
космических аппаратов (КА) возникает необходимость в создании системы контроля 
движения, позволяющей оперативно и автономно решать задачу навигации и 
определения ориентации. Так, например, информация о векторе состоянии КА, на 
борту которого проводятся научные и технологические эксперименты необходима для 
правильной интерпретации их результатов.  

Для решения задачи навигации в настоящее время широко применяется 
навигационная аппаратура потребителей (НАП), работающая по сигналам глобальных 
спутниковых навигационных систем (ГНСС).  

Для решения задачи определения ориентации на борт КА традиционно 
устанавливаются различные измерительные средства: магнитометры [1], датчики 
угловых скоростей [2-4], датчики освещенности [2, 3], звездные датчики [4]. Кроме 
этого, определить ориентацию КА можно используя информацию о геометрической 
видимости навигационных космических аппаратов [5] или по информации о токосъеме 
с панелей солнечных батарей [6]. 

Наличие избыточной измерительной информации позволяет реализовать на 
борту КА различные алгоритмы определения ориентации [1-5]. 

В работе исследуются вопросы влияния погрешности измерительных средств и 
неточность используемых моделей измерений на точность определения ориентации КА 
в рамках метода наименьших квадратов.  

Сравниваются различные варианты постановки задачи определения ориентации 
КА при различном количественном и качественном составе измерительной 
информации. 
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