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Определён состав и даётся описание управляемой модели планирую
щей грузовой парашютной системы, предназначенной для оперативной и 
точной доставки грузов различного назначения в требуемый район при 
черезвычайных с и т у а ц и я х  и для проведения спасательных операций на 
суше и на море.

Для силовой части системы управления приведены основные потреб
ные энергетические соотношения в зависимости от полётной массы гру
за.

Получены аналитические выражения зоны начальных условий, при 
движении из которой существуют необходимые условия для попадания на 
плопвдку приземления, а также приведены соотношения между зоной на
чальных условий и характеристиками точности выведения.
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На основе минимаксиминной модели и известных алгоритмов оптими
зации покрытий сферы разработано программное обеспечение для опти
мизации баллистических структур спутниковых систем непрерывного
многократного наблюдения всей поверхности Земли. В алгоритме прог
раммы существенно используются специальные диаграммы и градиентные 
процедуры решения вспомогательных задач с дифференцируемыми функци
ями. Программа оттестирована,продемонстрирована ее работоспособ
ность и проведены некоторые расчёты.


