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Разработанное программное обеспечение, имеющее удобный 
пользовательский интерфейс, позволяет организовать ввод и редак­
тирование программы управления роботом, написанной на языке 
ARPS , моделирование выполнения данной программы с выводом на 
дисплей компьютера трехмерного изображения и выполнение програм­
мы реальным роботом. Используемые в система моделирования урав­
нения динамики движения робота получены в символьной форме с 
помощью пакета m e s a  VE.RC0E.
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Программное обеспечение создано для компьютера IBM PC на 
языкаTu-г̂ о Раесо£ yet 7.0 и позволило решить следующие задачи:

1. Управление АЦП фотоцриемника, ПЗС-линейки и телекамеры;
2. Организация диалога с пользователем с помощью системы

меню;
3. Вывод результатов в виде графиков и таблиц распределе­

ния интенсивности;
4. Управление шаговым двигателем и затвором для быстрого

сканирования интенсивности по Есей плоскости измерения;
5. Анализ результатов измерений, их нормирование и сравне­

ние с теоретическими.
Проведеныизмерения интенсивности мод Гаусса-Лагерра коге­

рентного излучения, сформированных 6-пучковым оптическим элемен­
том . Исследована работа бифокального искусственного хрусталика.
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