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ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕН!® ДНЯ ПОЛУЧЕНИЯ ДШМИЧЕСКИХ 
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Получены необходимые расчетные формулы и разработано про­
граммное обеспечение для получения динамических оценок чисел 
спутников систем многократного непрерывного наблюдения всей 
поверхности Земли. Для однократного обзора такие оценки получены 
ГЛЗ.Можаевым. По разработанной программе проведены расчеты и 
установлены динамические оценки при различных ограничениях на 
высоты полетов, наклонения орбит. Также разработана программа' 
выяснения достижимости оценок при известных структурах для чисел 
спутников 100 и более.
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Исследована система ориентации с оптимальным по расходу 
управлением, получены законы движения объекта с таким управлением 
и проанализировано влияние энергозапаса. Приведены расчетные 
соотношения, связывающие параметры объекта с характеристиками 
управления.

Разработан, доведенный до инженерной реализации квазиопти- 
малышй закон управления системой ориентации парашютируемого 
объекта.


