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В настоящее время остро стоит проблема проведения прецизионных гравиметри
ческих измерений из-за высокой стоимости этих работ и сравнительно низкой их про
изводительности. Не менее актуальным является решение задачи высокоточной кор
реляционно-экстремальной навигации подвижных объектов.

В данном проекте предлагается принципиально новый подход к проведению бор
товых геофизических исследований и навигации по геофизическим полям, основанный 
на интегрировании трехкомпонентного модуляционного динамического гравиметра 
(ТМДГ) в БГК малоразмерного носителя.

К настоящему времени 
предложены рациональные струк
тура и состав морского варианта 
комплекса (см. рисунок), разрабо
таны функциональные алгоритмы 
его основных каналов с использо
ванием методов оптимальной 
фильтрации, созданы и проанали
зированы их математические и 
имитационные модели. Значи
тельное внимание уделено ис
следованию погрешностей ин
формационных каналов БГК. Так
же проведены бизнес-планиро
вание и маркетинговые исследо
вания на рынке гравиметрических 
приборов и комплексов, подтвер
ждающие перспективность данной 
разработки и возможность ее вы
вода на рынок.

В ближайшее время плани
руется завершение эксперимен
тальных исследований и доработ
ки основных узлов БГК, мероприя
тий по защите интеллектуальной 
собственности, а также рассмот
рение возможности модификации 
БГК для воздушного и сухопутного 
носителей.

*Работа выполнена при фи
нансовой поддержке Минобрнауки РФ по проекту 2.1.2.9248 аналитической ведомственной 
целевой программы "Развитие научного потенциала высшей школы (2006-2008 годы)" и 
РФФИ по грантам 05-05-65365, 07-08-00280.

Проект представляется на рассмотрение экспертному совету по отбору иннова
ционных научных разработок в рамках программы У.М.Н.И.К. (участник молодёжного 
научно-инновационного конкурса) в связи с возможностью дальнейшей коммерциали
зации.
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Рис. БГК малоразмерного подводного ап
парата;

НАП СНС -  навигационная аппаратура потре
бителя спутниковой навигационной системы, 
ГМС -  глубиномерная система, МКС -  магни
тометрическая курсовая система, ВК -  вычис
лительный комплекс, ИУ -  исполнительное 
устройство, ИИБ -  информационный измери
тельный блок, БГ -  блок гироскопов, ДУС -  
датчик угловой скорости, МА -  маятниковый 
акселерометр


