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Рассмотрение кинематики относительного движения сопряжен­
ных поверхностей показало, что в подшипнике имеет место каче­
ние рабочих поверхностей вдоль контактных линий и относитель­
ное скольжение поверхностей, вектор которых находится в тор­
цевой плоскости. В рекомендуемых пределах угла наклоьа и ра­
диуса профиля рабочей поверхности величина скорости скольжения 
составляет 0,01-0,1 от скорости качения. В расчете принято до­
пущение, что качение рабочих поверхностей определяет толщину 
смазочной прослойки, а скольжение лишь незначительно влияет на 
нее.

Целью работы является решение контактно-гидродинамической 
задачи качения ролика по кольцу в подшипнике с круговинтовыми 
рабочими поверхностями.

При решении задачи действительные рабочие поверхности за­
менены юром и желобом с радиусами кривизны,близкими к фактиче­
ским. Такая замена позволила существенно упростить решение за­
дачи. Кроме того, принято, что выдавливание „зела из зазора 
происходит по одной из осей к деформация поверхности происхо­
дит согласно гипотезе Винклера.

Учет деформации рабочих поверхностей подшипника позволил 
получить уточненные значения для подъемном силы и толщины сма­
зочной прослойки.


