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В задаче определения динамических параметров ползуна не нь~ 

правлявдях смешанного трения в переход знх, ракипях движения 
(при разгоне, сбросе и набросе скорости, торможений) наибольший 
интерес представляют пронесен установления скорости сколы. нля, 
изменения контактного1 сближения пово-. •••• .-.тей и  -и еяая, ’ нит
рование утл; наклона вжратшшщи, язменетае -г>жчь у, них, . -- 
менвыз характеристики и др.

Предложена модель, ползуна, нредставланная сосредоточенно!: 
массой, перемещавдейся но’ направляющим смешанного трения- (т.е , 
бз@ разрыва ж ш тош йятж го  кантакта), и обладающая 3-мя стене» 
наш свобода: в направлении движения»!, перпендикулярно ему-? 
к поворотом плоскости скольжения на угол # :
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Данная модель впервые предполагает наличие центра жесткости

с перешшине координатами, зависящими от внешних нагрузок к
Еидрадгамнгавского воздействия. Математическое описание у - •
вает влияние на поведение ползуна гидродинамики и контактного
взаимодействия поверхностей скольжения (макро- и шкрогеометрии,
степени контактного сближения, свойства смазки, механических
характеристик материала), а также с$х: адгезионной, трения в от
возмущшшщх внешних воздействий,

На, »тэй основе создана, методика расчета на ЭЦВМ, внедренная
в практику инженерных расчетов. Отклонение расчетных данных от
экспериментальных составляет не более 16$.


