
ПЛОСКОЕ ДШВНЙЕ СЕПАРАТОРА в подшипнике качения 
Бурмзстров А.И ., Галахов М.А.,Чехлов B J ;

■ («.Москва ) ,
Двигание сепаратора оказывав* 'определяющее влияние ка дкнани- 

чеекие характеристики подшипника качения я жх-стабильность, йз- 
вестнк работы КуАЙ g Уолтерса по численному решению уравнений 
динамики подшипника с учетам сепаратора* При исследовании низко- ' 
чаототнгас процессов целесообразны простые аналитаческае модели 
ч Журавлев В.Ф, к МФТИ ).

Предлагается модель, описывающая вращение сепаратора в орби
тальное даихешш тал. вяченняг 2 д

г  - U j f f y  *  u>j - о ) .  « -  ,
где f ( f f c  f/ (Z z- У*), - угловые смещения тел качение в овлах

Z  )* Ж  - число тел качаняв, - вмкем«твч®екея уг
ловая скорость центра тел р ш ю ,  Ctf. - угловая скорость сепа
ратора, £  ~ цажовшниб угловой зазор в окна, A t  момент

£•трежаа севера горн о борт, d j , » - цоюжйтадшше коэффициента;" 
Моде» плоского двкженгш сепаратора:

Дг/ £ - Z  Г * } *  F t ( t ) ~ Р < о б  ? }

т  ( у  г  *  2  г  y )= F t  ( V +Р - ^ п  К  

I  y F - o i t f - Q )  + М ( г ) ,
гда Ч. , У  , У  , Р  , t t l - координата, вес и масса сепаратора,
F,t , F  , М  - силы а момент сил взаимодействия сепаратор® с
бортом, 2**? - угловая скорость вале, ос. - х*вдродЕиамиче екий

« ®» *• _
коэффициент. Наличие стационарных режззгов типа ‘2 ~ Ч’ ~ У  —О 
ели % = у  = У ~ О ( при Р= 0 )  зависит от вида функций f\ , 

r r  . м  . На основе системы аналитических моделей под- 
вшшЕка развита метода расчета его характеристик.


