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В рассматриваемом типе волновых передач генератор волн 
.представляет собой жесткий кулачок с несущими карманами на ра­
бочей повервш&ств. Вторая поверхность пары трения образуем.ее 
гибкой оболочкой, ферма деформирования которой определяется 
совместным воздействием на нее сад гидростатодинамтч ского 
давления а трения, инерция и реакций со стороны жесткого чуб-' 
чатого колеса. Основы теории работы генераторов скольжения в 
паре с гибкой граничной поверхность® базируются за совместном 
решении уравнений Рейнольдса и тепле ... х? баланса ■ мчогогогге- 
ной области,'а также уравнения упруго® линии плоского кольца 
щэи учете неравенств, вырахакщих ограниченный характер дефор- 
шрозаниа ободочки ш односторонний характер связей со сторояь 
жесткого колеса. • .

Дет решения поставленной задачи предлагается использо­
вать численно-аналитические метода в сочетании с методами по­
следовательных приближений й виртуальных перемещен !. т сне *- 
менты по определению полей давлений в смазочном сдое, радвахь- 
кос зазоров между сопряженными' поверхностям трения, а также 
потерь мощности я расходов смазки подтвердили правильность
основных теоретических предпосылок .и решений. Это позволило 
$
принять рассмотренную математическую модель в качестве осно­
ва для построения метода® расчета несущей способности и сма­
зочного слоя в волновых передачах с генераторами скольжения.


