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Для исследования стабильности динамических хараятвркстшг 
быстроходного ротора, на двух щ&рижшодашнивах с прадяатягом 
с учзтом влияния сказки, а также погрешностей их изготовления 
и монтажа составлены алгоритм и программа численного решения 
на 334 системы уравнений движения податливого ротора, двух 
сепараторов и всех шаров. Движение шаров и сепараторов приня
то в режиме контактш-гидрод нкамаческой кинематики. Принима
ется, что кольца сепараторов не деформируются, а податливость 
имеет место только в контакта шаров с перекачками. При опреде
лении сопротивлений движений шара эллипс площадки контакта раз
бивается ка "полосяк", в каждой та которых поток жидкости при
нимается плоским, я используются эксперимент ал ьмые аначении 
коэффициентов трения для роликов. Направление "полосой по от
ношению к осям эллипса площадки контакта еогяасошнаетея с нап
равлением вектора абсолютней угловой скорости врашеншг шара. В 
итог» решается система 104 нелинейных диффервЕцнальнш: уравне
ний первого порядка со всели яеобходкшш упругими и гидродина
мическими связями. Показано, что а неточных подшипниках качения 
усилия взаимодействия шаров а сепараторов неравномерны иэ-за 
наличия окружных составляющих в воятактах яароэ с кольцами.
При этом равнодействующая радиального усилия со стороны шара 
на сепаратор может превосходить вес его. Исследуется влияние 
зазоров в окнах и плавания, упругости, неуравновешенности и 
способов центрирования на возможность синхронизации вращения 
сепараторов и возникновения низкочастотных колебаний в системе,


