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АНАЛИЗ И ПЛАНИРОВАНИЕ ДИНАМИЧЕСКИХ ИСПЫТАНИЙ САМОЛЕТА 
В ПОЛЕТЕ

Л инеаривованная система дифференциальных уравнений  
возмущ енного движения уп ругого  сам олета в турбулентной  
атм осф ере имеет вид:

а + л а + в а *  с к + з щ + т  ,
где Q  -  век то р  вариаций п арам етров вовмущенного движения 
сам о л ета  в связан н ой  системе координат (вклю чая углы п о
в о р о та  р у л ей );

I А , 8  -м атр и ц ы  коэффициентов, подлежащих определению  
по р е зу л ьтатам  летных испытаний;

-  проекции вариаций скор остей  в е т р а .
Наиболее перспективным методом динамических испы та

ний сам олета я вл я е тся  частотны й м ето д , позволяющий о б е с 
печить требуемую  то ч н о сть  р асч е та  коэффициентов матриц  
А  , 8  при наличии случайных ошибок измерений, ту р б у 

лентных возд ей стви й  атмосферы и динамических погреш нос
тей  д атч и к о в .

При частотны х испытаниях на соответствую щ ие рули 
подаются гарм онические сигналы и и зм еряется  реакция си с
темы, т . е .  век то р  £? и э г о  производны е. Система условных  
уравнений относительно элементов матриц А  , 8  реш ается  
методом наименьших к в а д р а т о в . Для измерений п арам етров  
возмущ енного движения п р ед л агает ся  и сп о л ь зо в ать  датчики  
п е р е г р у зо к , динамические характери сти ки  которых оп ределя
ются эксп ери м ен тальн о.

В работе рассмотрены  вопросы планирования л етн о го  
эксперим ента: выбор и оптимальное размещение датчи ков  
п е р е г р у зо к , выбор ч аст о т н о го  сп ек тр а  и продолжительности  
во зд ей стви й  рулей .


