
 

 

 

 
 

 
 
 

 

 

 

Блок синхронизации предназначен для обеспечения временного соот
ветствия всех сигналов на выходе ГЦП строчгам импульсам. Генератор
ударного возбуждения I формирует незатухающее синусоидальное нап
ряжение в паузе между импульсами частоты строк /г » Импульсы прямоу
гольной формы после усиления и ограничения в блоке 2 поступают на
фазоинвертор 3, с выхода которого запускают генератор синего сигна
ла Ее 6 • Прямоугольный импульс /2 усиливается!, инвертирует
ся в блоке 4 и через эмиттерный повторитель 5 поступает од
новременно на все генераторы сигналов Ев , Ек , Ес (6, 7, 8),
обеспечивая таким образом синфазность выходных сигналов«

Генераторы основных цветовых сигналов вырабатывают заданные по
длительности импульсы отрицательной и положительной полярности, т.е«

.*• Ее И - 'Ев ; Ев и - Ев ; + Ее и - Ее ■
Первичные сигналы цвета Ев , Е„ , Е& с помощью матричных

кодирующих устройств 12, 13,14 линейно преобразуются в сигналы
Гу » Ев-у » Ее.ч > которые В дальнейшем поступают на электроды

трёхлучевого кинескопа«
Третий цветноразностяый сигнал Г^-у формируется из сигналов

Е„.„ и Е„.у в декодирующей матрице, которая находится в телевизион
ном приёмнике»

Генератор> построенный по.приведённой выше схеме, можно исполь
зовать для настройки телевизионных систем цветного изображения»

Литература

1, Теория и практика ’цветного телевидения« Под ред«. П.В. Исакова«
' М., " Сов. радио1’, 1962.
2. Телевидение^ Под реД. П.В. Шиакова. М., “Связь" Г970.

Н.Е. Конюхов, В.А. Глазунов, Л.В. Алейников

ПООЯЗДОВАТМШЯ ОПТИМИЗАЦИЯ
ПРИ ПРОЕКТИРОВАНИЙ ЖФОРМАЦИОННО-ШЙЕРИТЕИНЫХ СИСЛИ (ИИС)

Одной.из наиболее важных задач в области теории и проектирова
ний является исследование и оптимизация структуры.системы и опреде
ление оптимальных характеристик ИИС. Трудность решения подобной за-
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дачи заключается в формализации- самой задачи синтеза и в сложности
отыскания функциональной зависимости обобщенного критерия от варьи
руемых параметров структуры, таких как число уровней К , состав
технических.средств Н=[/ч.} » число и местоположение пунктов обра
ботки информации и т.д.

Одной из возможных и распространенных методологий синтеза являет
ся выбор оптимальной системы из числа допустимых вариантов построе
ния. Стратегия синтеза при этом предусматривает последовательное ре
шение следующих задач [l] :

1) - разработка критерия и определение основных зависи-
мостёй, связывающих выбранный показатель с характеристиками ИИС;

2) - построение области допустимых систем $ =(•?.} 5
3) - определение оптимальной системы Sopt по экстремуму выб

ранного критерия ext г W[я].
Из-за большой размерности представленной задачи наиболее реаль

ными следует считать методы декомпозиции общей задачи синтеза. При
этом значения оптимизируемых параметров, полученные на первом эта
пе Гхследует использовать для определения допустимых значений целе
вой и ограничивающих функций на последующих этапах проектирований
И . М .

Первой самостоятельной подзадачей является выбор набора техни
ческих средств Н в узлах ИИС по известным свойствам параметров
объекта и заданным алгоритмам функционирования . Подзадача

в рамках системного проектирования решается по технико-эко
номическому критерию к/-, определяемому через тех
нические,/’ 7, F и экономические = параметры на некоторой об
ласти ограничений D

Для многоуровневой ИИС рассмотренная подзадача должна включать
оптимизацию распределения алгоритмов А ' по некоторому закону

и технических параметров между уровнями ИИС,
т.е. отыскание оптимальных значений и где ;

и х*с1,с‘1Л- Критерий оптимизации является функционалом от
технико-экономических характеристик xh набора технических средств

. При вариации распределения алгоритмов он вычисляется по уров
ням / = flp. , при вариации распределения ограничений - по уров
нем С -1,1 для всех возможных наборов г= 1,ц .. Этим объясняется на
личие нескольких подциклов оптимизации на первом этапе (рис.1, 1-й
этап).

В результате системного проектирования находятся оптимальные
типы технических средств для узлов ИИС - Hopi о оптимальным прикреп-

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 



- 100 -
эт

ап
__

__
__

__
 

¿-
й э

т
ап

 
__

__
__

. 
1-

и эт
ап

И
сх

од
ны

е 
да

нн
ы

е



 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

- 101 -

лением алгоритмов у к техническим средствам. Полученные ха
рактеристики набора X/, вместе со значениями яв_
ляются ограничениями для второго этапа проектирования, и т.д. (см.
рис.1., 2-й и /2.-й, этапы).

Для ИЖ сбора и обработки информации на втором этапе целесооб
разно произвести оптимизацию средств связи . Так, найден
ные оптимумы , х6ррР однозначно определяют загрузку каналов
связи. Дополнительными ограничениями хр могут быть время переда
чи, достоверность (надежность) каналов связи и т.п. Поиск оптималь
ного вида связи ВорЪ осуществляется по всем вариантам построения
/ = /Д- (см. рис.1, 2 этап).

На заключительном этапе производится оптимизация первичных сред
ств сбора .и обработки информации (см. рис.1,/г-й этап) по
всем возможным вариантам Д при ограничениях предыдущего этапа
( , х£ор* ) и дополнительных х%’ ограничениях.«на технико
экономические характеристики первичных устройств.

Таким образом, многоступенчатая процедура оптимизации дает воз
можность последовательно определить необходимую аппаратуру для уз
лов ИНС Нор1 , оптимальные линии связи Вор-е и первичные средства
/7^ ( с соответствующими технико-экономическими характеристика-

ми , хХорЬ ) ■ Звр1 = НррЬ и ВврЪ и Порс ■
Рассмотренная многоступенчатая модель синтеза не дает глобально

го оптимума, но позволяет осмыслить и проанализировать результаты
проектирования, а также использовать машинные методы [б] , что оп
равдывает предложенную декомпозицию задачи синтеза.
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