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СПАСАТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА ДЛЯ ВЕРХОВОГО РАБОЧЕГО 
БУРОВОЙ ВЫШКИ

В.А. Зубарев
Приволжско-Уральский региональный центр МЧС России

Из статистических исследований промышленных, литературных и 
патентных материалов следует, что отсутствуют методы и средства спасе­
ния верхового рабочего при внезапном фонтанировании и пожаре на буро­
вой вышке.

При явлении открытого фонтанирования нефти или газа на устье 
скважины буровой обычно следует воспламенение продукта, т.е. пожар, и 
завал вышки, в то время как верховой рабочий со своей площадки должен 
спуститься с вышки по трапу (лестнице) против встречного потока фонтана, 
а возможно уже и факела, что сомнительно гарантирует ему безопасность и 
спасение.

Отсюда следует, что тема спасения верхового рабочего буровой 
вышки является актуальной для нефтяной и газовой промышленности. Воз­
никает необходимость разработки способов и средств быстрой и автомати­
ческой эвакуации верхового рабочего с буровой вышки на безопасное рас­
стояние от ее основания.

Существует ряд вариантов спасательных устройств, для верхового 
рабочего буровой вышки, [1,2,3].
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Одно из них показано на рис. 1. Над площадкой 1 верхового рабочего 
буровой вышки 2 закреплена тросовая растяжка 3, на нижнем конце кото­
рой установлен амортизатор 4.

Рабочий, находясь на площадке 1 буровой вышки 2, имеет на себе 
предохранительный пояс с карабином. При явлении открытого фонтана или 
пожаре, рабочий цепляется карабином за тросовую растяжку 3 и прыгает с 
площадки 1. На своем карабине по тросовой растяжке 3 он скользит вниз и 
падает на амортизатор 4, который без обратной отдачи гасит кинетическую 
энергию падения рабочего.

При появлении открытого фонтана на устье скважины буровой выш­
ки, когда спуск по лестнице становится опасным встречно фонтану и еже­
секундной опасностью его воспламенения, рабочий выходит на мостик, 
ложится в люльку и посредством рукоятки разъединяет фиксатор. Освобо­
жденная стойка начинает свободное падение верхнего конца с люлькой и 
рабочим. Описав дугу, стойка ударяется в амортизатор, который гасит ки­
нетическую энергию падения стойки, люльки и рабочего.

Анализ настоящих спасательных устройств выявляет один общий и 
существенный недостаток, а именно незначительное удаление рабочего от 
основания вышки на расстояние, которое практически равно высоте пло­
щадки верхового рабочего и значительно меньше высоты буровой вышки.



При появлении открытого фонтана из устья скважины, когда спуск 
по лестнице вышки становится опасным или невозможен из-за открытого 
встречного фонтанирования и ежесекундной опасности воспламенения и 
взрыва с последующим разрушением вышки, верховой ложится в люльку 
и отклоняя рукоятку, спускается вниз.

Скорость спуска, развиваемая тележкой с люлькой и рабочим равна

V=2gH cos а, м/с,

где g -  ускорение свободного падения, 9,8 м/с; Н -  высота от земли до пло­
щадки 2 вышки 1, м; а  -  угол между перпендикуляром к поверхности земли 
и наклоном рельсовых путей.

Таким образом, обеспечивается быстрое удаление рабочего на значи­
тельное безопасное расстояние от вышки, превышающее всю ее высоту до 
нескольких раз.
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Качественный уровень автоматизации производственных процессов 
в большой степени зависят от уровня развития информационно­
измерительных систем, а качество последних, в свою очередь, определяется 
развитием методов измерения технологических параметров. В настоящее 
время на фоне бурного развития роботизации производства возрастает зна­
чение соблюдения стандартов на средства робототехники, разработки 
эффективных методов испытаний роботов. По 180 8373 (Международной 
Организации по стандартизации) промьппленные роботы определены как 
свободно программируемые устройства с рядом твердых компонентов, свя­
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