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В данной работе предложена новая физическая модель диполя Гер- 
ца в виде тонкого и короткого идеально-проводящего электрического виб­
ратора.

Для любой излучающей структуры с цилиндрической симметрией, 
ЭМП которой не зависит от координаты ф, в соответствии с уравнениями 
Максвелла оно распадается на два независимых поля: одно для составляю­
щих {Нр,Н2,Еф}, другое для составляющих {Нр,Н2,Еф}. Поэтому для таких 
структур вместо СИП (3) было получено два независимых интегральных 
соотношения: одно, определяемое через /г̂ , на поверхности р = ро; другое 
определяемое через с1к /  Аг на поверхности р = Ро •

Для электродинамического анализа диполя Герца, ЭМП которого 
также не зависит от координаты ф, было использовано СИП, определяемое 
через производную по координате г от продольной 10 поверхностной плот­
ности тока с1щ /  Аг (дкД дг) на вибраторе Герца при р = ро = а. Эго СИП 
ЭМП диполя Герца при р ^  а, г е  [-1,1] переходит в продольную состав­
ляющую поверхностной плотности тока тем самым устраняя особен­
ность в месте расположения диполя в общепринятой модели, для которой 
а=0.

В главе произведён электродинамический анализ ЭМП диполя Г ерца 
и показан переход ЭМП из колебательного состояния при г/Ло < 0.01 (г ко­
ордината цилиндрической системы координат), когда магнитное и электри­
ческое поля находятся в противофазных состояниях и разнесены в про­
странстве (рис. 1,а), в ЭМП с синфазными электрическим и магнитным по­
лями при г/Ло> 10 (рис. 1,6), когда наблюдается перенос мощности ЭМП от 
диполя Герца. Расчёты произведены при следующих параметрах: 
//Ао= 1/400; а/Ао= 1/4000; = 1 П /ти. Предложенная новая физическая модель
диполя Г ерца совместно с СИП ЭМП позволяют сделать вывод, что основ­
ные понятия излучения ЭМП (уравнения Максвелла, натфяжённость элек­
трического и магнитного полей, вектор Умова-Пойнтинга и др.) не проти­
воречат разработанной нами теории диполя Г ерца в отличие от общеприня­
той теории.
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Рис.1. Распределение велечин г/Хд аСг (цифры 1) и г/Хд аН ,̂ (цифры 2) ЭМ П ди­

поля Г ерца от координаты 0  при различных расстояниях г = 4 р  ̂ + Л  от

него: а) г/Ао=0,3; б) г/Ао=10 (сплошные линии -  реальные части велечин, 
пунктирные линии -  мнимые части велечин)
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Рис 2. Сравнение результатов расчётов модуля составляющей Е ,̂ ЭМП электриче­
ского вибратора самосогласованным методом (а) с общепринятым подходом (б) на

его поверхности (р = а)

156



ры 3) для электрического вибратора от координаты @ при различных расстояниях

г = 4 р  ̂+ Л  от него: а) гДо=0,3; б) гДо=3,5 ; в) гДо=3, (сплошные линии -  реаль­

ные части велечин, пунктирные линии -  мнимые части велечин)
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Конструктивно-технологический вариант линеаризации статической 
характеристики ДКВП перемещений с дисковым подвижным элементом 
поясняется на рис. 1. На рис. 1 показан разрез электромеханического блока 
ДКВП с дисковым подвижным элементом в нейтральном положении под­
вижных частей.
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