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Стандартный подход при распознавании многочастотных символов 

(МЧС), применяемый в системах с OFDM модуляцией, заключается в 

применении метода быстрого преобразования Фурье. Основной недостаток 

метода – распознавание реализуется по завершении приема полного 

символа. Если помеховая обстановка имеет высокую степень 

нестационарности и сигнально-кодовая конструкция символа адаптируется 

только для передачи следующего кадра из группы символов, то это 

приводит к неэффективному использованию информационных 

характеристик радиоканала. Целью работы является повышение 

энергетических и информационных показателей канала передачи данных. 

Потоковое распознавание МЧС способом раздельной полосовой 

обработки высокочастотной и низкочастотной составляющих позволяет при 

достаточно высоком отношении сигнал/шум в зоне начального фрагмента 

символа осуществить распознавание до завершения его передачи [1].  

Алгоритм раздельной полосовой обработки принимаемого МЧС 

содержит следующие этапы: 

 формирование синфазной и квадратурной составляющих после 

демодуляции входного сигнала;   

 аналого-цифровое преобразование входного сигнала; 

  выделение и определение амплитуд высокочастотных составляющих 

в режиме реального времени на основе априорно известных данных; 

 формирование из суммарного сигнала отображения 

высокочастотной полосы принимаемого символа;  
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 формирование текущего отображения низкочастотной полосы 

принимаемого символа; 

 синтез амплитуд элементов сигнальных созвездий низкочастотных 

поднесущих; 

 формирование базиса эталонных низкочастотных сигналов на 

основе максимальной размерности сигнального созвездия и количества 

синтезируемых поднесущих; 

 распознавание символа по результатам сравнения базиса 

эталонных низкочастотных сигналов с отображением низкой частоты на 

текущем интервале; 

 передача по обратному каналу квитанции о распознавании символа. 

При посимвольной и адаптивной покадровой передаче данных с 

применением уведомления абонента о распознавании скорость передачи 

данных в зависимости от помеховой обстановки возрастает в 1,2-4 раза. 
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Большинство газоперекачивающих агрегатов, применяющихся для 

транспортирования природного газа, имеют в своем составе привод 

нагнетателя на основе стационарного газотурбинного двигателя.  При 

эксплуатации турбоагрегата наиболее подверженными повреждениям 

являются элементы вращающихся узлов, самыми многочисленными из 

которых являются лопатки. Для эффективной работы турбоагрегата 
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